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Attuale posizione Ricercatore BioIngegnere presso l’Istituto di BioRobotica della Scuola 

Superiore Sant’Anna, responsabile dell’Assisstive Robotics Lab, 
responsabile scientifico del laboratorio congiunto di BioRobotica del 
Parkinson presso l’Ospedale Apuano di Massa. 

Principali esperienze Periodo di ricerca presso la Waseda University, Tokyo, Japan; 
Periodo di ricerca presso Tecnalia, San Sebastian, Spain; 
Coordinatore e responsabile di vari progetti Europei (FP7 e H2020), 
progetto regionali e nazionali; 
Collaborazioni di ricerca e sviluppo con numerose università a livello 
internazionale (Japan, Slovakia, Sweden, Spain, ecc.) 
Collaborazioni con varie aziende per sviluppo di progetti di consulenza 
(Whirlpool, Stmicroelectronics, Scania, ecc.) 
Docente presso l’Università di Pisa, Facoltà di Ingegneria Bionica, Corso 
di Cloud Robotics; 
Revisore ed esperto i varie attività presso la Commissione Europea; 
Socio fondatore della azienda Co-Robotics srl. 
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